
  

  

  

  

  

  

  ��دوا�� 
  

  

  

  گروه مهندسي برق

  

  

  

  

  پايان نامه تحصيلي 

  )الكترونيك(دوره كارشناسي مهندسي برق 

  

  :عنـوان

  ييييووييبا كنترل رادبا كنترل راد  تالتالييججييبط دبط دضض

  

  
                  

A-PDF WORD TO PDF DEMO: Purchase from www.A-PDF.com to remove the watermark

http://www.a-pdf.com/?wp-demo


 2

  :چكيده 

اين مدار بدين صورت عمل مي كند كه در ابتدا فرمـان ورودي مـا كـه مـي توانـد      

  و زياد شدن صدار،فرمان تايمر،انتخاب ضبط يا روشن يا خاموش شدن مدار،كم 

CDCDCDCD-ROMROMROMROMاز طريق ماژول فرستنده به گيرنده مي رسد باشد كه.  

  مدار گيرنده اطلاعات 

ميكرو مي دهد و ميكروبا توجـه بـه اطلاعـات در يافـت      14را در يافت كرده و به 

  را 25يا  24شده،يكي از پايه هاي 

   فعال مي كند كه باعث فعال شدن ضبط يا

CDCDCDCD-ROMROMROMROM ومي شود  

بسته به نوع تـايمر انتخـاب    40يا  39باشد پايه هاي  هااگر اطلاعات مربوط به تايمر

  .شده در فرستنده فعال مي شود

  در صورتي كه در فرستنده كم و زياد كردن صدا باشد ميكرو يكي از پايه هاي 

  .را فعال مي كند كه به صورت دستي نيز قابل كنترل هست22   يا23 

بـه   CDCDCDCD-ROMROMROMROM اطلاعات صوت از ضـبط يـا   CDCDCDCD-ROMROMROMROM از انتخاب حالت ضبط ياپس 

  پري ميرسد كه پس از تقويت 
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  وارد اكولايزر صوتي شده كه به صورت دستي تنظيم

  .سپس به ولوم ديجيتال مي رسد مي رسد فركانسهاي بم و زير را بر عهده دارد

اخر به بلندگو مي رسد كه وات حقيقي دارد در  1بعد از ان وارد امپلي فاير شده كه 

  خود ورودي 

  LEDLEDLEDLEDعدد  20دسيبل متر نيز مي باشد كه توسط 

  كه داراي سه رنگ سبز ،زرد ، قرمز مي باشد كه 

  .با توجه به شدت صوت نمونه برداري مي كند

  در پانل دستگاه فقط موارد زير قابل دسترسي 

  :مي باشد

  

  

 ولوم تنظيم صدا )1

  

 ساعت 3دقيقه تا  1تايمر  )2
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  ولايزر صوتي پنج كانالهاك )3

 

  كليد روشن و خاموش )4
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  فهرست مطالب

  هه صفح  عنوان

  

  1....................................................................................چكيده

  :فصل اول 

  4....................................................................................مقدمه

  :فصل دوم 

  5  .......................................................................................................  سخت افزار

  :فصل سوم 

  63..........................................................................افزارنرم  

  

    94.................................................................چكيده انگليسي
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  96  ...............................................................................................  منابع و مأخذ

  

  97................................................................................ضمائم

  

  

  

  

  :مقدمه 

  

  

امروزه كه استفاده از دستگاه هاي صوتي رو بـه افـزايش اسـت اطـلاع از انـواع و      

لازم مي نمايد به همين دليل بود كه من بيشتر تشويق مي شدم كه امكانات انها امري 

ر اين مورد انتخاب كنم در همين راستا حمايت هاي دوستانم و كمـك  پروژه ام را د

  . فكري انها را نمي توان فراموش كرد
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اين پروژه باعث شد تا من علاوه بر يادگيري بسياري از مسائل مربوط با رشـته ام در  

  :ديگري چون  موارد

  انواع رنگ كاري

  انواع سند پلاست

  .ار و تناسب ان با مدار ميباشدو از همه مهمتر چگونگي ساخته جعبه مد

در خاتمه اميدوارم همين طور كه اين پروژه اموزش كاربردي زيادي براي من داشته 

  .بتواند راهنماي خوبي نيز براي شما دوست عزيز باشد
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  دوم فصل

  

 سخت افزار
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  نقشه هاي مدار به صورت شماتيكي) 2-1

 AVRاي بر  مقدمه) 2-2

  AVRخانواده هاي محصولات )٣-٢

2-4(  M5226P 
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  تايمر انواع)2-5

  كريستال)2-6

  امپلي فاير)2-7

  ولوم ديجيتال)2-8

2-9( LM 386  

2-10(  HMD  

HME 2-11(  

١٢- ٢( LM3914  

Digitaly-Power-Supply   2-13(  

  وسايل ساخت مدار)2-15
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  :نقشه هاي مدار به صورت شماتيكي

  : CD4060نقشه تايمر با  1)

  

  
  

  : 555نقشه تايمرماي  2)
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  :نقشه ولوم ديجيتال  3)

  

  
  

  :نقشه اكولايزر 4)
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  :نقشه فركانس متر  4)

  

  
  

  

  : ATMEGA32 نقشه 5)
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  :كاناله  8مدار ريمو ت كنترل 



 15
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  : AVRمقدمه اي بر ميكروكنترلرهاي 

  

آنها .ايي هستندداراي انعطاف پذيري غير قابل مقايسه و بي همت AVRميكروهاي 

و  Cقادر به تركيب هر نوع كـدي بـا يـك معمـاري كارامـد از طريـق زبانهـاي        

Assembly   هستند و قادرند از طريق اين برنامه ها تمام پارامترهاي ممكـن در

  .يك سيكل يا چرخه ماشين را با دقت بسيار بالا هماهنگ كنند

ت مـورد اسـتفاده   داراي معماريي است كـه ميتوانـد در تمـام جهـا     AVRميكرو 

بيتي ارائه مي  16معماريي دارد كه براي شما كارايي  AVRشما،عمل كند ميكرو 

  .بيتي تمام مي شود 8دهد كه البته قيمتش به اندازه يك 

  

  : AVRبهره هاي كليدي 

  

ــراي حافظــه فلــش در جهــان  MCUداراي بهتــرين   MCU: Master)! ب

Control Unit) 

  هنگي داراي سيستمي با بهترين هما

  )يك دستورالعمل در هر سيكل كلاك( CPUداراي بالاترين كارايي و اجرا در 
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  داراي كدهايي با كوچكترين سايز

  داراي حافظه خود برنامه ريز

  سازگار است IEEE 1149.1كه با  JTAGداراي واسطه 

 (IEEE: Institute of Electrical and Electronics 

Engineers.) 

  كننده روي خود داراي سخت افزار ضرب

  داراي بهترين ابزارها براي پيشرفت و ترقي

  . Upgradeداراي حالات زيادي براي ترفيع دادن يا 

  : AVRواژگان كليدي 

  

به منظور اجراي دسـتورالعملهاي قدرتمنـد در يـك سـيكل      AVRميكرو كنترلر 

به اندازه كافي سريع است و مي تواند براي شـما آزادي عملـي را   ) ساعت(كلاك

  .كه احتياج داريد به منظور بهينه سازي توان مصرفي فراهم كند

كـــاهش مجموعـــه ي (RISC بـــر مبنـــاي معمـــاري  AVRميكروكنترلـــر 

پايه گذاري شده و مجموعه اي از دستورالعملها را كـه  ) دستورالعملهاي كامپيوتر

  .ثبات كار ميكنند تركيب مي كند 32با 
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ها به طور يكسان از آن بهـره مـي    AVRكه   Flashبه كارگرفتن حافظه از نوع 

  .برند از جمله مزاياي آنها است

ولتـي از   5.5تـا   2.7مي تواند با استفاده از يك منبع تغذيـه   AVRيك ميكرو 

  .شود Programطريق شش پين ساده در عرض چند ثانيه برنامه ريزي شود يا 

ي شـوند  ولت تغذيه م 5.5ولت تا  1.8در هرجا كه باشند با  AVRميكروهاي 

  .كه موجودند(Low Power)البته با انواع توان پايين 

پيش پاي شما مي گذارد، براي يافتن نيازهاي شما مناسـب   AVRراه حلهايي كه 

  :است

، AVRبا داشتن تنوعي باور نكردني و اختيارات فـراوان در كـارايي محصـولات    

در .اخته شـدند آنها به عنوان محصولاتي كه هميشه در رقابت ها پيروز هستند شن

مجموعـه ي دسـتورالعملها و معمـاري يكسـان هسـتند       AVRهمه محصـولات  

بنابراين زماني كه حجم كدهاي دستورالعمل شما كه قرار است در ميكرو دانلـود  

شود به دلايلي افزايش يابد يعني بيشتر از گنجايش ميكرويـي كـه شـما در نظـر     

كنيد و در عـوض آن را در يـك    گرفته ايد شود مي توانيد از همان كدها استفاده

  . ميكروي با گنجايش بالاتر دانلود كنيد
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  : AVRخانواده هاي محصولات 

  

Tiny AVR:  

  

بايت  128كيلو بايت حافظه فلش و  4ميكروكنترلري با اهداف كلي و با بيش از 

و  SRAMمنظور از حافظه اسـتاتيك  .(حافظه استاتيك و قابل برنامه ريزي است

  .)است EEPROMامه ريزي حافظه قابل برن

Mega AVR:  

  

اين نوع ميكروها قابليت خود برنامه ريزي دارند و مي توان آنها را بدون استفاده 

بايت حافظه فلش و  256Kاز مدارات اضافي برنامه ريزي كرد همچنين بيش از 

4K بايت حافظه استاتيك و قابل برنامه ريزي دارند.  

LCD AVR:  

  

بـا قابليـت كنتـرل اتوماتيـك      LCDرايور براي نمايشگر اين نوع ميكرو داراي د

باعث تمديد عمر باتري مـي شـود و در حالـت    .تباين و مقايسه تصوير مي باشد

  .فعال داراي توان مصرفي پاييني است
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  :توان مصرفي پايين

  

توان مصرفي پايين آنها براي استفاده بهينـه از بـاتري و همچنـين كـاربرد      •

 AVRسفري طراحي شده كه ميكروهاي جديـد   ميكرو در وسايل سيار و

با توان مصرفي كم از شش روش اضافي در مقدار تـوان مصـرفي ، بـراي    

  .انجام عمليات بهره مي برند

ولت قابل تغذيه هسـتند كـه ايـن امـر باعـث       1.8اين ميكروها تا مقدار  •

 .طولاني تر شدن عمر باتري مي شود

است يعني  Standbyه حالت در ميكروهاي با توان پايين ، عمليات شبي •

ميكرو مي تواند تمام اعمال داخلي و جنبـي را متوقـف كنـد و كريسـتال     

 !خارجي را به همان وضعيت شش كلاك در هر چرخه رها كند

  :را در اشكال زير مشاهده مي كنيد AVRابعاد مختلف ميكروهاي 
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AVR  هاي مدلtiny:  

  

توانـايي   tinyميكروهاي مدل ... ه نام آن شما را گول بزندبه خود اجازه ندهيد ك

بسـيار پـر قـدرت بـه      MCUبه خاطر كوچك بودن و داشتن .هاي عظيمي دارند

اينگونه ميكروها نياز فراواني هست آنها به هيچ منطق خارجي نياز نداشـته و بـه   
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همراه يك مجتمع مبدل آنالوگ به ديجيتـال و يـك حافظـه قابـل برنامـه ريـزي       

EEPROM قابليتهاي خود را ثابت مي كنند.  

  : Tinyنكات كليدي و سودمند مدل 

آنها به منظور انجام يك عمليات سـاده بهينـه سـازي شـده و در سـاخت       •

  .وسايلي كه به ميكروهاي كوچك احتياج است كاربرد فراوان دارند

 .كارايي عظيم آنها براي ارزش و بهاي وسايل موثر است •

AVR  هاي مدلMega:  

  

اگر شما به ميكرويي احتياج داريد كه داراي سرعت و كارايي بالا باشد و توانايي 

اجراي حجم زيادي از كد برنامه را داشته و بتواند داده هاي زيادي را سروسامان 

استفاده كنيد آنها به ازاي هر يك مگا هرتز  Megaهاي مدل  AVRدهد بايد از 

العمل در هـر يـك ثانيـه را دارنـد     سرعت ، توانايي اجراي يـك ميليـون دسـتور   

همچنين قابل برنامه ريزي و بروزرساني كدها با سرعت و امنيـت بسـيار بـالايي    

  .هستند

  : Megaنكات كليدي و سودمند مدل 
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حافظه سريع از نوع فلش با عملكرد خـود برنامـه ريـز و بلوكـه ي بـوت       •

(Boot Block)  

 بيتي 10ديجيتال كانال در تبديل آنالوگ به -8دقت بسيار بالاي  •

• USART  وSPI  وTWI بر طبق واسطه هاي سريال 

  IEEE 1149.1بر طبق  JTAGواسطه ي  •

TWI: Two Wire Interface is a byte oriented interface  

USART: Universal Serial Asynchronous 

Receiver/Transmitter  

SPI: Serial Peripheral Interface 

JTAG available only on devices with 16KB Flash and 

up  

كيلوبايت حافظـه فلـش موجـود     16فقط در ميكروهاي با بيش از  JTAGواسط 

  .است

AVR  هاي مدلLCD:  

  

آنها با بالاترين يكپارچگي و انعطاف پذيري ممكن طراحي شده اند و بـا داشـتن   

دارنـد   و كنترلر اتوماتيك وضوح تصوير ،بهترين واسطه را با انسان LCDدرايور 

 100اولين عضو اين خـانواده  .و داراي توان مصرفي پايين و كارايي بالايي هستند
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به منظور ارتباط به صورت سـريال   SPIو  UARTسگمنت داشت و داراي يك 

  .بود

  : LCDنكات كليدي وسودمند مدل 

  

كارايي فوق العاده با سرعت يك ميليون دستورالعمل در ثانيه به ازاي يـك   •

  مگاهرتز

وقفه هاي صفحه كليد و درايور نمايشـگر  : طه ها براي ارتباط با انسانواس •

LCD  

آنها اين اجازه را به طراح سيستم مي دهند كه تـوان مصـرفي را در برابـر     •

  .سرعت پردازش تا جايي كه امكان دارد بهينه كند

  :نكات كليدي و سودمند حافظه ي فلش خود برنامه ريز

  دن بدون احتياج به اجزاي خارجيقابليت دوباره برنامه ريزي كر •

 بايت كوچك كه به صورت فلش سكتور بندي شده اند 128 •

 (Boot Block)داشتن مقدار متغير در سايز بلوكه ي بوت  •

 خواندن به هنگام نوشتن •

 بسيار آسان براي استفاده •

 كاهش يافتن زمان برنامه ريزي •
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 كنترل كردن برنامه ريزي به صورت سخت افزاري •

  :ف براي عمل برنامه ريزيراههاي مختل

  :  Parallelموازي يا 

  

  يكي از سريعترين روشهاي برنامه ريزي •

 اصلي (programmers)سازگار با برنامه نويس هاي •

  

  :خود برنامه ريزي توسط هر اتصال فيزيكي

  و غيره SPIو  TWIبرنامه ريزي توسط هر نوع واسطه اي از قبيل  •

 ني و كدكردندارا بودن امنيت صد درصد در بروزرسا •

  

ISP:  

  واسطه سه سيمي محلي براي بروزرساني سريع •

 آسان و موثر در استفاده •

  

  : JTAGواسطه 
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است و مي تواند به صورت  IEEE 1149.1واسطه اي كه تسليم قانون  •

NVM        برنامه ريزي كند يعني هنگـام قطـع جريـان بـرق داده هـا از بـين

  .استفاده از فيوزها و بيتهاي قفل.نروند

 ر براي ديباگ كردن آنچيپ و به منظور تست استفاده مي شودبيشت •

  

 :  AVR Studio 4به نام  ATMELنرم افزار ارائه شده توسط شركت

  

اتمـل اسـت و بـه     AVRاين نرم افزار در حقيقت يك اسمبلر براي محصـولات  

  .صورت كاملا ويژوالي است

برقرار كند و كدها را در مي تواند با انواع دستگاههاي برنامه نويس ميكرو ارتباط 

  .ميكرو دانلود كند

  ...را دارد و  Assemblyو  Cو قابليت ترجمه كدها به زبانهاي 

  :با آنها سازگار است AVR Studio 4انواع برنامه نويسها كه 
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در اين قسمت خصوصيات پروگرامر ها را به زبان انگليسي ارائه كردم چـون بـه   

ود و بايد يكي پيدا مي شد تا ترجمه فارسي آن زبان فارسي اصلا قابل فهم نمي ب

  ...را دوباره ترجمه كند

   

Emulators 

Platforms  

In System 

Programmers  

Starter Kits  

ICE 40/50 AVRISP  STK500  

JTAGICE  JTAGICE  STK501  

    STK502  

STK500/STK501/STK502 

STK500  

Supports All AVR Devices  

Interfaces with AVR Studio  

Early Support for NewDevices Push Buttons, LEDs & 

RS232  

 

STK501 

STK500 Expansion Module for 

ATmega64/128  

ZIF Socket & PCB Footprint  

Onboard 32 kHz Oscillator  

Additional RS232 Port  
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STK502  

STK500 Expansion Module for 

ATmega169 

ZIF Socket & PCB Footprint  

Onboard 32 kHz Oscillator  

Demo Application with Temperature Sensor  

JTAGICE / JTAGICE mkII  

Interfaced using AVR Studio  

Real-Time Emulation in Actual Silicon  

Debug the Real Device at the Target Level  

Communicates Directly to the Device through 4-Pin 

JTAG Interface  

One-wire Debug Interface (JTAGICE mkII 

only) 

Supports  

Program Breakpoints  

Data Breakpoints  

Full I/O View and Watches  

Full Execution Control  

ICE40/50 Emulator  

ICE50  

Emulates all Peripherals (Both Digital and Analog)  
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Supports all Instructions And Peripherals 

Real-Time  

All Configurations Done from AVR Studio  

Unlimited Number of Breakpoints  

Source Level Debugging  

Supports the Newest Members of AT mega  

And AT tiny Product Families  

  

ICE40  

Same Features as ICE50  

End Low Cost ICE for ATtiny13, ATtiny26, ATmega8, 

ATmega8515,ATmega853  

ICE50 Upgrade Available  

  

  

  :هاي خاصي را پشتيباني مي كنند AVRپروگرامرهايي كه 

   

IC

E5

0 

IC

E4

0 

ICE

20

0 

JTA

GIC

E 

mkl

JTA

GIC

E 

ST

K5

02 

ST

K5

01 

ST

K5

00 

AV

RIS

P  

Prod

uct 
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l 

    *          *   Tiny

11  

    *          * *  Tiny

12 

*  *    *        * *  Tiny

13 

              * *  Tiny

15 

*  *            * *  Tiny

26 

              *   Tiny

28 

*      *        * *  Tiny

2313 

    *          *   90S1

200 

    *          *   90S2

313 

    *          *   90S2

323 

    *          *   90S2

343 
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* *            * *  Meg

a8 

* *            * *  Meg

a851

5 

* *            * *  Meg

a853

5 

*     * *      * *  Meg

a16 

*     * *       *  Meg

a162 

*     * *      * *  Meg

a32 

*     * *    *  * *  Meg

a64 

*     * *    *  * *  Meg

a128 

*     *       * *  Meg

a48 

*     *       * *  Meg

a88 

*     *       * *  Meg
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a168 

*     * *  *    * *  Meg

a169 

  

 

M5226P اكولازر صوتي 

 

 

 

 

 

 

 اكولازر صوتي M5226P   يك پري امپلي فاير با 
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 اكلايزر داخلي است پري ان براي ضبط

براي سي دي  حتياج به پري دارد ولياكافي نيست و  

.نيازي به پري نيست  

 ورودي مدار همان طور كه در شكل پيداست مقاومت

كيلو مي باشد 10و خروجي مقاومت  كيلو هست4,7  

 

 

               

  :تايمرانواع 

  

  

  CD4060ساعت با   3تا  1تايمر )1

  

  NE555دقيقه با  30و  10تايمر )2

  

  

  



 34

  CD4060ساعت با   3تا  دقيقه 1تايمر )1

  

  

  

  

  زمان سنج قابل برنامه ريزي

  

  

اين زمان سنج . اين مدار يك زمان سنج همه منظوره، ارزان، با حجم بسيار كم مي باشد

  . ا مي تواند برنامه ريزي كندزمان مختلف ر 250



 35

همچنانكه در شكل نشان . مي باشد CD 4060مغز سيستم شمارنده باينري چهارده حالته 

Rداده شده است، پالس ساعت از اتصال  R3, 4 ,C1  آي  9, 10, 11به ترتيب به پايه هاي

 R4با مقاومت  VR1به منظور تنظيم فركانسهاي ساعت . ايجاد مي گردد CD 4060سي 

  . سري شده است

� از ���� ��زن ����، �01ر.-, �+*( )�'&% آ� از #"!  ���� �6C2 (0.0001 و34 �

f ( �74 ،-�8 %#)RESET ( :'�( �01رش �  #% ?�دد و *=: �1وع 6

  . ه�ي �+'@- 1-, �+*( .+*�ن *�ز #% آ"-

ا كليد قابل برنامه ريزي مي باشد كه هريك فاصله زماني خاصي ر 8زمان سنج داراي 

تنظيم شده است  VR1را كه توسط  Hz 1,06براي مثال با فركانس تقريبي . ايجاد مي كند

 60پالس به حالت يك مي رود كه حدودا  64=  2پس از دريافت ) 4پايه ( Q6خروجي 

 16384=  2بعد از دريافت ) 3پايه ( Q14به همين ترتيب خروجي . ثانيه طول مي كشد

  پالس كه چهار 

  

Qاما اگر كليد . رودل مي كشد به حالت يك مي ساعت و نيم طو Q6 , 14  هر دو روشن

  باشند فاصله زماني آنها با هم جمع مي 
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 256به همين دليل . را داده است ANDشود زيرا تركيب ديودها و مقاومت تشكيل گيت 

تغذيه شود  9vمدار مي تواند توسط يك باتري .زمان مختلف مي تواند برنامه ريزي شود

  .ك جعبه پلاستيكي كوچك جاسازي گرددو در ي
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  555آي سي 

  

  

 

 555آشنايي با آي سي 
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داراي كاربرد .جزء آي سي هاي تايمر محسوب مي شود  555آي سي        

بعلت ساختمان و .فراواني در مدارات و بخصوص در تكنيك پالس مي باشد 

و چند عدد مقاومت و خازن مي توان انواع مدارات  Icنوع طراحي ، با اين 

  مر و مولد شكل موج را طراحي و اجرا نمود منواستابل و آستابل و مدارات تاي

داراي كـاربرد فراوانـي   .جزء آي سي هاي تايمر محسوب مي شود  555آي سي 

بعلـت سـاختمان و نـوع    .در مدارات و بخصوص در تكنيـك پـالس مـي باشـد     

و چنـد عـدد مقاومـت و خـازن مـي تـوان انـواع مـدارات          Icطراحي ، با ايـن  

تايمر و مولد شكل موج را طراحي و اجـرا نمـود   منواستابل و آستابل و مدارات 

بدون استفاده از (نسبتا دقيق ) time base(توليد تايم بيسهاي   ICمزيت اين .

 ICاين .، تقريبا مستقل از تغيرات ولتاژ منبع تغذيه و حرارت مي باشد) كريستال 

 Dual Inlineدو رديـف پايـه قرينـه در طـرفين      (DIPپايـه   8در بسته هاي 

Package ( و نوع ديگرMetal can package ) كـه در انـواع   ) قابلمـه اي

  .قديميتر و يا در جاهائيكه دفع حرارت بيشتر مورد نياز باشد ، ساخته مي شود
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خروجي اين . ولت است  18ثر ولت و حداك 15تا  5چيزي بين  ICولتاژ تغذيه 

IC ) نزديـك بـه   (داراي دو سـطح ولتـاژ بـالا    ) 3پايهVCC (  و پـائين)  نزديـك

ميلي آمپر جريان بكشد ، مي توانـد تغذيـه    200و باري را كه تا .است ) GNDبه

رابـدون اسـتفاده از   ... از اين رو مستقيما بسياري از رله ها و يـا بلنـدگوها و  .كند

بـراي  .مـي تـوان تحريـك نمـود     ICجريان اضافي بـا ايـن   طبقات تقويت كننده 

ابتدا مدار داخلي آن را به صـورت شـكاتيك بررسـي مـي      ICبررسي نحوه كار 

  .كنيم
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  :تغذيه  -)الف

  

تا تغذيـه  .زمين وصل مي شودبه  1به يك ولتاژ مثبت و پايه  8پايه     

IC  در شماي داخلي خطوط تغذيه فليپ فـلاپ ، مقايسـه كننـده ،    (فراهم گردد

بـا توجـه بـه شـكل ولتـاژ      )رسم نشده است VREFبافر تقويت كننده جريان و 
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VCC   وجـه تسـميه ايـن    (كيلو اهمي  5روي سه عدد مقاومتIC   555يعنـي (

هـا ، ولتاژهـاي   زيـاد مقايسـه كننـده   تقسيم شده و با توجه بـه امپـدانس ورودي   

2/3VCC  وVCC/3  را به ترتيب در ورودي منفي تقويت كننده اول و ورودي

  .آوردمثبت مقايسه كننده دوم بوجود مي

  

  

  

  :خروجي -)ب

  

از طريق يك تقويت كننـده جريـان  ولتـاژ خروجـي فليـپ       3پايه     

  .منتقل مي كند ICفلاپ را براي استفاده  در خارج 

  

  

  

  : تريگر -)ج
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كمتـر شـود ،بـا توجـه بـه       VCC/3از  2چنانچه ولتاژ پايه     

ورودي هاي مقايسه كننده آنالوگ دوم  خروجي ايـن ايـن مقايسـه    

كـه بـا لبـه    (  Q=1كننده بالا رفته و باعث ست شدن فليپ فلاپ 

يعنـي خروجـي فليـپ فـلاپ يـا      .مي گردد)بالا رونده كار مي كند

بالا مي رود و حتي اگر ولتاژ پايـه  در اين حالت  ICخروجي خود 

بيشتر شود و خروجي مقايسـه كننـده پـايين     VCC/3باز هم از  2

  .شودبيايد تغييري در خروجي مشاهده نمي

  

  :ترشولد -)د

  

بيشـتر    )5يا ولتاژ پايه (  2/3VCCاز  6چنانچه ولتاژ پايه   

ي اول ،خروجي شود ، با توجه به ورودي هاي مقايسه كننده

ــده  مقايســه ــپ فــلاپ را  Highكنن و  Resetشــده و فلي

  .را صفر مي كند ICخروجي 

  

  :دشارژ -)ه 
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همانطور كه از روي شكل پيداست، هنگامي كه فليپ فلاپ   

را قطع  Q1فليپ فلاپ ترانزيستور  'Qست باشد خروجي 

 Resetاما در هنگام )ولتاژ بيس صفر مي شود(خواهد كرد 

از . شـود  به زمين وصـل مـي   7ترازيستور اشباع شده ، پايه 

اين عمل بيشتر براي تخليه خازن و رفتن بـه سـيكل بعـدي    

ولي بسـته بـه نـوع مـدار و نظـر      .تايمينگ استفاده مي شود 

  .طراح ، مي تواند استفاده هاي ديگري هم داشته باشد 

  

  :كنترل ولتاژ) و

  

تريگر (و آستانه پاييني )  Vuترشولد (اگر بخواهيم ولتاژ آستانه بالايي   

Vl  (  ــت ــده اول و ورودي مثب ــي مقايســه كنن موجــود در ورودي منف

 )5(بماند با اين پايه  VCC/3 و 2/3VCCمقايسه كننده دوم ،همان 

ناشـي از عـدم   ( كاري نداريم فقط براي تثبيت تغييرات ناگهاني ولتاژ 

تثبيت تغذيه يا عوامل ديگر بخصوص در زمان تغيير وضـعيت فليـپ   

ميكرو فـاراد بـا كيفيـت     0,1تا  0,001را با يك خازن اين پايه ) فلاپ
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آزاد گذاشتن اين پايه در فركـانس هـاي كـم و    .خوب وصل مي كنيم 

جاهائيكه منبع تغذيه داراي تثبيت خـوبي اسـت و نـويز كـم اسـت ،      

و اما چنانچه بخواهيم ولتـاژ هـاي آسـتانه را خودمـان     . اشكالي ندارد 

با مقاومت داخلـي  ( ال هر منبع ولتاژي تغيير داده يا كنترل كنيم با اعم

و نصف  Vu،همان ولتاژ برابر  5به پايه ) كيلو اهم 5در حدود كمتر از 

از اين پايه براي مدولاسيون پهنـاي پـالس يـا    . خواهد بود  Vlآن برابر 

  .استفاده مي شود . .. كنترل تاخير بوسيله ولتاژ و

  

  

  

  

  :Reset) ز 

  

ه معمولا بـا يـك مقاومـت يـا بـه طـور       در صورت عدم استفاد 4پايه   

وصل ميشود ، تا احتمالا نويز يا الكريسـيته   (VCC) 8مستقيم به پايه 

در صورتيكه بخواهيم از ايـن  .القائي باعث تحريك ناخواسته آن نشود 

وصل مي كنـيم   Vccپايه استفاده كنيم معمولا آن را با يك مقاومت به 
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كنـيم ،ترانزيسـتور    ه زمـين  و هنگاميكه اين پايه حتي براي يك لحظ ـ

Q2  اشباع شدهVref  رابه فليپ فلاپ اعمال كرده باعث رست شدن

مسـتقل از   4شـدن فليـپ فـلاپ توسـط پايـه       Reset. آن مي شود 

  .مي شود Lowحتما  ICبوده و خروجي  6و2وضعيت پايه هاي 

  

  

  

يكي از معروف ترين و پركاربردترين المانهاي مجود در بازار  555آي سي 

در بيشتر مدارات از اين قطعه براي . است كه به آي سي تايمر نيز معروف است

مشخصات كامل پايه ها . ايجاد پالس با فركانس هاي متفاوت استفاده مي گردد

اين آيسي را مي توانيد در دو وضعيت مونواستابل وآ  .مده استآدر شكل 

يد و شكل پالس قابل در حالت مونو استابل تول.استابل مورد استفاده قرار داد

اما .صورت مي گيرد   555آيسي 2كه اين كنترل عموما از طريق پايه .كنترل است

 8و4و1در حالت آستابل در صورت داشتن تغذيه مثبت و منفي در پايه هاي 

به طور خودكار و بدون تحريك  7و6و2واتصال خازن و مقاومت درپايه هاي 

اين آيس همواره پايه  3پايه .ي كندپالسهاي ثابت وتعيين شده اي را ايجاد م
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  . است خروجي

كنترل  اين آيسي كاربردهاي فراواني دارد كه از آن جمله مي توان به توليد پالس،

  .اشاره كرد  ....مدارات تايمر و فرستنده و گيرنده وغيره پهناي پالس،

  

  

  

  

  

  

  

  

555 timer 
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  :را نمايش مي دهيم 555در زير به صورت شماتيكي مراحل تايمر 
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  : كريستال
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شكل زير  در.كريستال جهت توليد پالس براي ميكروكنترلر مورد استفاده قرار مي گيرد

 .مگاهرتز را مشاهده مي كنيد 10كريستال 
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  امپلي فاير ها

  

ايـن  .است و مي توان روي گرماگير نيز نسـب كـرد  وات  1امپلي فاير اين دستگاه از نوع 

    .مدار داراي نويز بسيار كم است
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  :كرداز مدار زير نيز مي توان استفاده ان به جاي 
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  كاناله2-ولوم ديجيتالي

 

صدا دردستگاهاي صوتي استفاده  سالهاست ازپتانسيومترهاي دسته دار براي كنترل حجم

وسيستم هاي صوتي  ونيكبا وجود پيشرفت هاي بسياري كه در صنعت الكتر.ميشود

ميباشدو حتي در  بوجود امده هنوزهم اين روش در بسياري از دستگاه ها مورد استفاده

ميشود عنصر اصلي  بسياري ازدستگاه ها كه از كنترل از راه دور براي تنظيم صدا استفاده

شده است و  همان تيغه لغزنده كربني استفاده ميشود و يك موتور روي دسته ان نصب

 .يله كنترل از راه دور ، مقدار و جهت گردش موتور تغيير مي كندبوس

مناسبتري كه اخيرا مورد توجه قرار گرفته است استفاده از ولوم ديجيتالي ميباشد  روش

 داراي اين مزيت اصلي نيز.. علاوه بر مزايايي از قبيل ارزانتربودن نداشتن استهلاك و كه

درحاليكه  راه دور ساده ميتوان صدا را كم و زياد كرد ميباشد كه با استفاده ازيك كنترل از
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اكنون  در مدارات موتوردار بايد مجهز به قسمت مكانيكي باشداما با پيشرفت تكنولوژي

كارايي  ميتوان بوسيله يك يا دو اي سي و چند قطعه جانبي، يك مدارولوم ديجيتالي با

   .وكيفيت مناسب ساخت

    

 

 

  

  

 pt2253a اما درمورد مشخصات مدار و آي سي

 12تا  6ساخته شده است و ولتاژ تغذيه اين مدار  cmos اين اي سي به كمك تكنولوژي
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 اناله ميباشدمي باشد و دو ك to -68db ولت مي باشدوتضيعف سيگنال اين مدار بين

 .كليد ميتوان صداي خروجي را كم و يا زياد كرد 2وبه وسيله 

مدارات ونقشه هاي زيادي وجود  pt2253a به كمك آي سي البته براي ساخت مدار

كه ساخت آن براي كاربران كمي مشكل بوده وآن هم  دارد از جمله مدار با تغذيه دوبل

را دانلود كنيد  pt2253a يتا شيت آي سياگر د به دليل تغذيه دوبل بودن مدار البته

ديد كه قطعات كه در آن استفاده شده كمتر مي  مداات ساده تر از اين مدار را نيز خواهد

استفاده مي شود اما كمبود اين قطعات  lm358 باشد مخصوصا قطعاتي كه براي آي سي

 .از كيفيت مدار كم مي كند

ار كامل و جامع آن مي باشد و نيازي به تغذيه زير مشاهده مي كنيد مد اما نقشه اي كه در

اين خود يكي از مزاياي اصلي و دليل اصلي براي انتخاب اين نقشه  دوبل نمي باشد كه

   بود
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  LM386 اي سي 

  

  

  

  

  

سي  اين آي.كنيد و شماتيك داخلي آنرا مشاهده مي LM386 در زير شكل يك آيسي

برابر  20عمل تقويت صدا در آن به صورت داخلي .سي تقويت كننده صدا است يك آي

خازن  ،با قرار دادن مقاومت و.آزاد باشند 8و 1، اين در حالتي است كه پايه هاي .است

در نقشه  همانطور كه.برابر مي توان زياد كرد 200ويت را تا ميزان تق 8و  1بين پايه هاي 

 قرار داده شده 0,1ufخازن  8و 1بالا مشاهده مي كنيد جهت تقويت بين پايه هاي 

، مي توانيد زمانيكه در كنار ميكروفن .در اختيار داشته باشيد  اسيلوسكوپ اگر.است
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اين .سر مثبت بلندگو شكل موج صداي خود را مشاهده مي كنيد در.صحبت مي كنيد

 .است آپ امپ آيسي حاوي يك عدد

 

 

 

 

 

  

  

  

 

به عنوان يك تقويت كننده صوتي مورد استفاده قرار LM386 معمولا اي سي 

اما مي توان با يك فيدبك ساده از اي سي مزبور به عنوان يك مولد .مي گيرد

  صوت استفاده نمود كه در 
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 .شكل زير نشان داده شده است

كـاهش ان فركـانس افـزايش    فركانس خروجي به مقدار خازن بستگي دارد و بـا  

يافته و با افزودن به مقدار خـازن مـي تـوان فركـانس هـاي بيشـتري را بدسـت        

نانوفاراد فركانس صداي خروجي حدود دو  220براي مثال با افزودن خازن .اورد

  .كيلو هرتز خواهد بود

  .اهم مي باشد 8ولت و امپدانس بلندگو  14تا  4ولتاژ مدار 

  

  

  

  

S� �.+0. T� Uه Vا�  �W6 ,-""X Y�+lm386        م�W[.ا YW�+S� د, وات].�W( �W� �WX YW*ا

  : #@-ه-
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خروجي همه تايمرها با يك ديود به رله متصل مي شود در صورت عمل برق 

  .مدار را قطع ميكند

  است كه توسط ترانزيستور 5vتغذيه اين رله 
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C945   اعمال مي شود.  

  .ديود هم نقش يك ديود هرزگرد دارد
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HMD 

   ان   DATAفرسـتنده از نـوع راديـوئي اسـت كـه توسـط يـك ترانزيسـتور پايـه          

NOT ميشود.  

  .است  5vتغذيه ان 

  .متصل است كه اطلاعات از ان صادر ميشود RXDبه  DATAپايه 

  است كه نقش تقويت كنندگي دارد  LM386اي سي اين فرستنده همان 
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HME  
 

  

تغذيه ان .له مي باشد و كنترل مدار را بر عهده داردكه هشت كانا.گيرنده ان راديوئي است

12v 

  به ميكرو   NOTاست كه ان هم مثل فرستنده با يك 

 .متصل هست   TXDپايه 
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LM3914  

 

 عدد تقويت كننده 10داخل اين آي سي . آنالوگ است  اين آي سي يك سطح سنج ولتاژ

 معرفي مي 8و  7و 6به پايه هاي  عملياتي قرار دارد كه با استفاده از ولتاژ مرجعي كه
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سطح خروجي دارد كه به دو حالت رديفي و تكي نمايش مي  10كنيم عمل مي كند و 

فعال مي  3و 2و  1باشد خروجي هاي  3حالت اول در صورتي كه سطح ولتاژ  در. دهد 

  . فعال مي شود 3دوم فقط خروجي  شود و در حالت

  

 

Digitaly-Power-Supply  

  

 .كامپيوتر است چون جريان مدار بسيار بالاست  POWERمنبع اين مدار  
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  :وسايل ساخت مدار

  

  

1(LM3914 ............. ...........2   عدد   

2(M5225P..........................2 عدد  

(3 PT2253 ......... ...............1 عدد  

(4 LM386  .........................1 عدد  

  عدد 2...........................  5)   555

(6 CD4060   .......................1 عدد  

 ATMEGA32  (7...............  ...... 1عدد  

ATMEGA32  (8  .....................1 عدد  

78L05 (9   .........................1 عدد  

10 (TEA2025 ...... ................1 عدد  
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  عدد N.C .....................(1( 5vرله 1) 

  عدد N.O  .........(1تك كنتاكت ( 12vرله 2)

  عدد N.C.( .....1وN.O دو كنتاكت ( 12vرله 3)

  

LED  عدد 20 ....................... ليزري  

  

1N4148 ............................18 عدد  

1N4004 ............. ...............3 عدد  
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1K  ............................... 5عدد  

4.7K.... .......................... 10عدد  

2.2M ......................  ......1 عدد  

 1M  ..............................1 عدد  

18K   .............................1 عدد  

27K ............ .................. 2عدد 

1.5K .....................  ........ 2عدد 

 عدد 1.........................   390

  عدد 1........  .................. 10

1.8M ...............  .........1 عدد 

470K ..............  .......... 2عدد 

 عدد  1.........................   220

 عدد 6.........................   680
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10K   .........................4 عدد  

100K .....  ...................1 عدد  

33K   .........................1 عدد 

  

  

 

104(TANALIUM)  ....................2 عدد  

2.2u  ..............................1 عدد  

10n  ..............................1 عدد  

470n  .............................. 1عدد  

10u ................................ 6عدد  

1000u ..................... ........2 عدد  

  عدد3 ...............................  103

4.7u ....... .......................1 عدد  

1u  ................................ 1عدد  
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100u..................... .......... 7عدد  

  عدد2 ...............................  102

22u..............................  2 عدد  

15n ..................... .......... 1عدد  

3.3U  .............................. 4عدد  

220n  .............................. 1عدد  

3.9n  .............................. 1عدد  

68n  ..............................1 عدد  

2.2n  ..............................1 عدد  

47n ....... .......................  1عدد  

1.5n  ..............................  1عدد  

33n ........... .................... 1عدد  

15n  ..............................1 عدد  

22n ............ ................... 1عدد  

150n ............  ..................2عدد  

470u ................  .............2 عدد  
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MICRO-SOICH........ ...............8 عدد  

  

500K   ............................1 عدد  

10K  ..............................2 عدد  

100K )عدد 5) ...................... دوبل  

10K  )عدد1 )....................... دوبل  
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NMD  عدد 1...................  ....ماژول  

HME  عدد 1....................... ماژول  

  

  

8MHZ   ...........................1 عدد  

  

  

C945  ...................... ......5 عدد  

TIP41  ..... .......................2 عدد  

  

  



 74

OPTO-COPLER(521) .......... ......... 4عدد   

  

  

  

LCD 2*16 .............. ............1 عدد  

  

  

BIZERE 5v ....................... ..1 عدد  

  

  

CD-ROM................ ............ 1عدد  
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TYPE DOLAB STEERIO ... ............1 عدد  

  

  

  

  عدد 2.............. وات  15اهم  4بلندگو 
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  سوم فصل

 افزارنرم  

  

  



 77
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  برنامه اصليبرنامه اصلي

  

  

  

  

  :شامل 

  

  

 )HME(برنامه ريموت كنترل) 3-1

  

 )HMD(برنامه فرستنده) 3-2
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  BASCOM*78�1د156رات و 12ا,0 )/.- ,+*()') 3-3

  

  

  

  

  

  

 )HME(رلبرنامه ريموت كنت

  

  

:اين قسمت به معرفي  متغير هاي ميكرو مي پردازد   

  

  

 
$regfile = "m8def.dat" 
$crystal = 8000000 
$baud = 2400 
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Config Debounce = 35 
 
Config Portb = Input 
 
 
 
Enable Interrupts 
 
 
Config Portd = Output 
 
 
Ddrc.5 = 1 
 
Waitms 200 
 
Do 
 
 

:مي پردازد  ي كنترلليدهاكاين قسمت به معرفي    

 

  If Pinb.0 = 0 Then 
  Print "7 ";  
 
  End IfIf Pinb.1 = 0 Then 
  Print "e ";  
 
  End If 
 
  If Pinb.2 = 0 Then 
  Print "5 ";  
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  End If 
 
  If Pinb.3 = 0 Then 
  Print "3 ";  
 
  End If 
 
  If Pinb.4 = 0 Then 
  Print "2 ";  
 
  End If 
 
  If Pinb.5 = 0 Then 
  Print "1 ";  
 
  End If 
 
 
   
If Pinb.6 = 0 Then 
  Print "4 ";  
 
  End If 
 
  If Pinb.7 = 0 Then 
  Print "6 ";  
 
  End If 
 
 
 
 
 
 
Loop 

End  
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اين قسمت يك حلقه است كه تا كليدي را نزنيم اين حلقه 

.ادامه مي يابد مي پردازد  

 

 

 

 

 

  )HMD(برنامه فرستنده
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:قسمت به معرفي  متغير هاي ميكرو مي پردازد اين   

 

 
$regfile = "m32def.dat" 
 
$crystal = 8000000 
 
$baud = 2400 
 
 
Config Portc = Output 
 
Ddrd.6 = 1 
 
Ddrd.0 = 0 
 
Config Porta = Output 
 
 
Config Timer0 = Timer , Prescale = 1024 
 
Enable Interrupts 
 
Enable Timer0 
 
On Timer0 Eee 

 اين قسمت به معرفي  متغير هاي
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:مي پردازد   LCD 

 

:Config Lcdpin = Pin , E = Portb.0 , Rs = Portb.1 , Db7 

= Portb.2 , Db6 = Portb.3 , Db5 = Portb.4 , Db4 = 

Portb.5 

Config Lcd = 16 * 2 
 
 
 
 

:اين قسمت به معرفي متغيرها مي پردازد   

 

 
Dim Bu1(5) As String * 1 
 
Dim X As Byte 
 
Dim Cur As Bit 
 
Dim Pass As Byte 
 
Dim Re As Byte 
 
Dim Fgt As String * 1 
 
Dim Asd As Byte 
 
Dim H As Byte 
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Dim Lll As Byte 
 
Dim Hhh As Byte 
 
 
 
Cls 
Home 
Cursor Off 
 

 

نمايش داده نمايشگر روي  كه قسمت هاياين قسمت به معرفي 

ونگي عمل كرد پايه هادر هنگام و چگ مي پردازدمي شود، 

و همين طور ميزان طول صداي بيزر  دريافت دستورات فرستنده

:مدار  

 

 
Lcd "   ALI SHAMS    "  
Wait 1 
 
Cur = 0 
X = 1 
Re = 0 
 
Do 
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Loop 
 
End 
 
Eee: 
 
Fnt: 
 
Fgt = Waitkey() 
 
'Cls 
'Lcd Fgt 
If Fgt = "1" Or Fgt = "2" Or Fgt = "3" Or Fgt = "4" Or 
Fgt = "5" Or Fgt = "6" Or Fgt = "7" Or Fgt = "e" Then 
Incr H 
 
 
If H = 6 Then 
 
H = 0 
 
Goto Ali 
Else 
Goto Fnt 
End If 
 
 
Else 
 
H = 0 
 
End If 
 
Ali: 
 

 



 87

If Fgt = "e" Then 
Portc.2 = 0 
Portc.4 = 0 
Portc.3 = 1 
Asd = 0 
Portd.6 = 1 
Waitms 200 
Portd.6 = 0 
 
Cls 
Lcd "   POWER ON    "  
Locate 2 , 1 
Lcd "   ALI SHAMS    "  
End If 
 
 
 
 
H = 0 
If Fgt = "7" Then 
Portc.2 = 0 
Portc.4 = 0 
Portc.3 = 0 
Asd = 1 
Portd.6 = 1 
Waitms 200 
Portd.6 = 0 
 
Cls 
Lcd "   POWER OFF" 
End If 
 
 
If Asd = 0 Then 
If Fgt = "1" Then 
Portc.1 = 1 
Waitms 200 
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Portc.1 = 0 
 
 
If Hhh = 0 Then 
Hhh = 1 
Cls 
Lcd "VOLUME UP   < < <"  
Else 
Hhh = 0 
Cls 
Lcd "VOLUME UP    < <"  
End If 
End If 
End If 
 
 
 
If Asd = 0 Then 
If Fgt = "2" Then 
Portc.0 = 1 
Waitms 200 
Portc.0 = 0 
 
If Lll = 0 Then 
Lll = 1 
Cls 
Lcd "VOLUME DOWN   > > >"  
Else 
Lll = 0 
Cls 
Lcd "VOLUME DOWN    > >"  
End If 
 
End If 
End If 
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If Fgt = "4" Then 
Portc.2 = 1 
Portc.4 = 0 
Portd.6 = 1 
Portc.3 = 1 
Waitms 100 
Portd.6 = 0 
 
Cls 
Lcd "CD ROM PLAYER" 
End If 
 
 
 
If Fgt = "3" Then 
Portc.2 = 0 
Portc.4 = 1 
Portd.6 = 1 
Portc.3 = 1 
Waitms 100 
Portd.6 = 0 
Cls 
Lcd "CASSET PLAYER" 
End If 
 
 
 
If Asd = 0 Then 
If Fgt = "5" Then 
Porta.0 = 1 
Waitms 300 
Porta.0 = 0 
 
Cls 
Lcd "   TIMER   "  
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Locate 2 , 1 
Lcd "10 MIN POWER OFF" 
 
End If 
End If 
 
 
If Asd = 0 Then 
If Fgt = "6" Then 
Porta.1 = 1 
Waitms 300 
Porta.1 = 0 
 
Cls 
Lcd "   TIMER   "  
Locate 2 , 1 
Lcd "30 MIN POWER OFF" 
 
End If 
End If 
 
 
Return 
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اين قسمت يك حلقه است كه تا كليدي را نزنيم اين حلقه 

. ادامه مي يابد مي پردازد  

 

 

 

  

-د156رات و 12ا,0 )/.- ,+*()'

78�1*BASCOM  

  

  

شـامل تعيـين    BASCOMاصول اوليـه بدنـه يـك برنامـه بيسـيك در محـيط       

كريستالوپايانوگزينه هاي  اختيـاري ديگريسـت كـه در زيـر     .ميكرومورد استفاده 

  .معرفي شده اند

  

  معرفي ميكرو
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ابتدا بايد ميكرو مورد نظر تعريف  BASCOMبراي شروع برنامه در محيط 

  گردد                                                     

$REGFILE = "name"  

Name  مورد نظر است كه مورد استفاده قرار ميگيرد)ميكرو(نام چيپ  

Example                                        

$regfile = "M8def.dat"  
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  كريستال

  

راي مشخص كردن فركانس كريستال استفاده شده بر حسب هرتز از دستور زي 

  استفاده مي نماييم 

$crystal=x 

                          Example 

$crystal=8000000              

  اسمبلي وبيسيك

  .در صورت نياز براي نوشتن برنامه اسمبلي از دستور زير استفاده مي نماييم

 

                                       $asm     

Assembly programme           

                                       $ENDASM 

ميتوان در برنامه شروع به نوشتن برنامه مورد نظر اسمبلي  ASM$تور با دس

برنامه اسمبلي را  ENDASM$كرده  وپس از اتمام برنامه اسمبلي با دستور

  .پايان رساند وبه نوشتن ادامه برنامه پرداخت

  )اختياري(يادداشت 

  گاهي نياز است يادداشتهايي براي اطلات بيشتر در بر نامه اضافه كنيد

REM          يا"   
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يادداشتها ونوشتهها بعد از اين دستور غير فعال بوده ودر برنامه براي يادداشت به 

  .كار مي رود وكامپايل نخواهد شدو همچنين به رنگ سبز در مي آيد

   LOOKUPاعداد ومتغيرها و جداول 

كه  با اين دستور ميتوانيد متغير هايي.اين دستور بعد يك متغير را نشان مي دهد 

  .در بر نامه به كار برده شدهاند را تعريف كنيد

DIM var AS [XRAM/SRAM/ERAM] type [AT location] 

[OVERLAY] 

 

VAR       نام متغييري است كه در برنامه به كار بـرده مـي شـود در صـورت اسـتفاده از

را زماني اختيار كنيـد كـه    SRAMمشخص كنيد و  XRAMحافظه جانبي آن را با 

متغير مـورد نظـررا در    ERAMقرار دهيدو SRAMغير ها را در حافظهميخواهيد مت

EEROM  داخلي جاي ميدهد. 

Data type  نوع داده استكه ميتوانـدbit , ,byre  integer,long  ,word,string 

 .باشد singleيا

Atlocation     به شما اجازه مي دهد كه متغييرتان را در آدرسي كـه مـي خواهيـد در

زماني كه در محل ادرس دهي اشغال باشد اولين جـاي خـالي در   . دحافظه ذخيره كني

  .حافظه استفاده مي شود
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Exampl 

 ------------------------------------------

---------- ----------  

Dim B1 As Bit                                                 'bit can 

be 0 or 1  

Dim A As Byte                                                 'byte 

range from 0-255  

Dim C As Integer                             'integer range 

from 32767 - +32768  

Dim L As Long  

Dim W As Word  

Dim S As String * 10                           'length can be up to 10 

characters'   

Dim K As Integer At 120  

'the next dimensioned variable will be placed after variable s 

"                             

Dim Kk As Integer  

'Assign bits  

B1 = 1                                  'or  

Set B1                                  'use set  

'Assign bytes                                                      
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A = 12  

A = A + 1  

                     Assign integer                



 97

                             '                                                                    

                

      C = -12  

C = C + 100  

Print C  

W = 50000  

Print W  

 Assign long '                                     

L = 12345678  

Print L  

Assign string'                                           

S = "Hello world"  

Print S  

End 
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 incrدستور 

  .مي افزايد varاين دستور يك واحد به متغيير عددي

  

Example  

Dim A As Byte  

Do                                                          'start loop  

  Incr A                                                    'increment a by 1  

  Print A                                                   'print a  

Loop Until A > 10                                           'repeat until a is 

greater than 10  

Print A  

  

   decrدستور 

  .را يكي كم مي كند  varاين دستور متغيير 

Example  

Dim A As Byte  

Do                                                          'start loop  

  Incr A                                                    'increment a by 1  

  Print A                                                   'print a  

Loop Until A > 10                                           'repeat until a is 

greater than 10  

Print A 
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 swapدستور 

Swap var1,var2 

در  var2و محتـواي  var2در متغييـر   var1با اجراي اين دستور محتواي متغييـر  

var1 قرار مي گيرد  

  

Example  

Dim A As Integer , B1 As Integer  

A = 1 : B1 = 2                                              'assign two 

integers  

Swap A , B1                                                 'swap them  

Print A ; B1                                                'prints 21  

  

End  

  

 ROTATEدستور 
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ت منتقل مي كنـدولي تمـام بيتهـا محفـوظ     دستور زير تمام بيتها را به چپ يا راس

  .هستند وهيچ بيتي بيرون فرستاده نمي شود

ROTATE var  , LEFT/RIGHT   [ , shifts] 

VAR    مي توانـدداده اي از نـوعBYTE,INTEGER,WORD  يـاLONG  

كـه اختيـاري مـي باشـد      SHIFTجهت چرخش بيتهاو LEFT/RIGHTباشد  

بـه   SHIFTر صـورت قيـد نكـردن    د.تعداد چرخش بيتها را مشـخص مـي كنـد   

  .صورت پيش فرض مقدار يك  در نظر گرفته مي شود

Example  

Dim a as Byte  

a = 128  

Rotate A , Left , 2  

Print a  '2  

End  

 LOOKUPدستور 

  توسط اين جدول مي توان رشته دلخواهي را از جدولي بر گرداند

var =LOOKUP( value, label  )  

Lable بر چسب جدول وvalue داده بر گشـتي از  .انديس داده دلخواه در جدول

اولـين داده را در جـدول بـر ميگـر      var=0.قرار مـي گيـرد    varجدولدر متغيير 
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 65535و255مي تواننـد  "تعداد انديسها ومقدار داده بر گشتي به تر تيب نهايتا.داند

  باشند

  

  

Example  

  

Dim B1 As Byte , I As Integer  

B1 = Lookup(2 , Dta(  

Print B1                                                    ' Prints 2 (zero 

based(  

  

I = Lookup(0 , Dta2)                                        ' print 1000  

Print I  

End  

  

  

Dta:  

Data 1 , 2 , 3 , 4 , 5  
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Dta2:  

Data 1000% , 2000%  

 hexدستور 

را به مقدار هگزا  byte,integer,word,longنوع  اين دستور يك داده از

  .دسيمال تبديل مي كند

Var=hex(x) 

 

 

  جاي مي گيرد var در متغيير xمتغيير يا ثابت  hexمقدار 

  

Example  

  

Dim A As Byte , S As String * 2 , Sn As Single  

a = 123  

s  = Hex(a(  

Print s  

Print Hex(a(  

Sn = 1.2  

Print Hex(sn(  

End  
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  MAKEINTدستور 

 

varn = MAKEINT(LSB , MSB(  

  

 يـا   WORDاين دستور دو بايت را به هـم متصـل مـي كنـد ويـك داده نـوع       

INTEGER  مي سازدكه LSB بايت كم ارزش وmsb   بايت پر ارزش متغييـر

  را تشكيل مي دهد varnدو بايتي 

  

Varn=(256*MSB)+LSB 

 

Example  

Dim a As Integer, I As Integer  

A = 2  

I = Makeint(a , 1)                                          'I = (1 * 256) + 

2  = 258  

End 

  

 SETدستور 

  توسط اين  مي توان يك  بيت را يك كرد

                                                  SET    BIT/PIN 
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SET VAR.X 

  

BIT    مي تواند يك بيت و يـا يـكCFR   ماننـدPORTB.1   باشـد  وVAR 

براي  Xاست و BYTE,INTEGER,WORD,LONGمتغييري از نوع داده

BYTE مي تواند  

  .باشد   31تا  0مي تواند   LONGوبراي  WORDبراي   15تا  7,0تا  0
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Example  

Dim B1 As Bit , B2 As Byte , C As Word , L As Long  

Set Portb.1                                                 'set bit 1 of  port B  

Set B1                                                      'bit variable  

Set B2.1                                                    'set bit 1 of var b2  

Set C.15                                                    'set highest bit of 

Word  

Set L.31                                                    'set MS bit of 

LONG  

  

End  

  

  

 RESETدستور 

  توسط اين  مي توان يك  بيت را صفر كرد

                                               SET   BIT/PIN  RE 

RESET VAR.X 
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BIT  و يـا يـك   مي تواند يك بيتCFR   ماننـدPORTB.1   باشـد  وVAR 

براي  Xاست و BYTE,INTEGER,WORD,LONGمتغييري از نوع داده

BYTE مي تواند  

  باشد   31تا  0مي تواند   LONGوبراي  WORDبراي   15تا  7,0تا  0

Example  

Dim b1 as bit, b2 as byte, I as Integer  

Reset Portb.3                                               'reset bit 3 of 

port B  

Reset B1                                                    'bitvariable  

Reset B2.0                                                  'reset bit 0 of 

bytevariable b2  

Reset I.15                                                  'reset MS bit from 

I  

End  

  



 107

 GOTO,JMPدستور 

 

GOTO lable 

JMP lable 

  

بايـد بـا    lableبر چسـب  . پرش كرد  lableبا اين دستور مي توان به بر چسب 

به خاطر . كاراكتر طول داشته باشد 32پايان يابد ومي تواند تب  (lable):علامت

م استفاده شود كامپايلر به شـما هشـدار   هم نا lableداشته باشيد زماني كه از دو 

  .براي برگشت از برچسب وجود ندارد returnدستور .مي دهد 

Example  

  

Dim A As Byte  

Start:                                                      'a label must end 

with a colon  

A = A + 1                                                   'increment a  

If A < 10 Then                                              'is it less than 

10?  

 Goto Start                                                 'do it again  

End If                                                      'close IF  

Print "Ready"                                               'that is it  
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 do-loopدستورالعمل 

DO  

   statements  

LOOP [ UNTIL expression [  

  

Statement  تا زماني كهexpression  داراي ارزشtue      يـا غيـر صـفر اسـت

-DO.تكرار خواهد شد بنا بر اين اين نوع حلقه  حد اقل يكبار تكرار مـي شـود  

LOOP  به تنهايي يك حلقه بي نهايت است كه باexitdo      مـي تـوان از حلقـه

  .خارج شد واجراي برنامه در خط بعد ار حلقه ادامه يابد

Example  

  

Dim a As Byte  

  

A = 1                                                         'assign a var  

Do                                                            'begin a do..loop  

  Print A                                                     'print var  

  Incr A                                                      'increase by one  

Loop Until A = 10                                             'do until 

a=10  
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End  

  

'                           'You can write a never-ending loop with 

the following code  

Do  

  '                          'Your code goes here  

Loop 

  

  

  for-next دستورالعمل

  :فرم كلي

FOR var = start TO end [STEP value 

Statements  

Nexy var 

  

Var  به عنوان يك كانتر عمل مي كند كه start   مقدار اوليهend   مقدار پايـاني

مقـدار    value.است وهر دو مي توانند يك ثابت عددي يا متغيير عددي باشـند  

در صـورت  .را نشان مي دهد كه مي توانـد مثبـت يـا منفـي باشـد       stepعددي 

يـك را در نظـر   كامپايلر به صورت پيش فرض مقدار  step valueحذف كردن 

  .مي گيرد
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Example  

--------------  

Dim A As Byte , B1 As Byte , C As Integer  

  

  

For A = 1 To 10 Step 2  

   Print "This is A " ; A  

Next A  

  

Print "Now lets count down"  

For C = 10 To -5 Step -1  

  Print "This is C " ; C  

Next  

  

  

Print "You can also nest FOR..NEXT statements."  

For A = 1 To 10  

  Print "This is A " ; A  

  For B1 = 1 To 10  

    Print "This is B1 " ; B1  

  Next                                  ' note that you do not have to 

specify the parameter  
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Next A  

  

End 

  

 IFدستورالعمل 

مي تواند يـك دسـتورالعمل سـاده يـا      Statementت در كليه حالتهاي زير عبار

  چند دستورالعمل مركب باشد

IF  expression THEN statement 

داراي  expressionزماني اجرا مي شود كـه عبـارت    statementدستورالعمل 

  .باشد trueارزش

Dim Var As Byte , Idx As Byte  

Var = 255  

Idx = 1  

If Var.idx = 1 Then  

   Print "Bit 1 is 1"  

End If  

  

  

  

IF  expression THEN  
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Statement1         

else  

         Statement2        

Endif 

  

اجرا خواهد  1داراي ارزش درستي باشد دستورالعمل  1در صورتي كه عبارت 

  .اجرا خواهد شد 2شد در غير اين صورت دستورالعمل 
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Example  

Dim A As Integer  

A = 10  

If A = 10 Then                                              'test expression  

  Print "This part is executed."                            'this will be 

printed  

Else  

  Print "This will never  be executed."                     'this not  

End If  

If A = 10 Then Print "New in BASCOM"  

If A = 10 Then Goto Label1 Else Print "A<>10"  

Label1:  

  

Rem The following example shows enhanced use of IF 

THEN  

If A.15 = 1 Then                                            'test for bit  

   Print "BIT 15 IS SET"  

End If  

Rem the following example shows the 1 line use of IF 

THEN [ELSE[  

If A.15 = 0 Then Print "BIT 15 is cleared" Else Print "BIT 

15 is set 
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 caseدستورالعمل 

كنترل اجراي دستورات يك برنامه داراي ترتيـب بـالا بـه پـايين اسـت ولـي در       

اي صورت نياز مي توان توسط دستورالعملهاي انشعاب يا پرش جهت كنترل اجر

اسـت   select –caseيكي از اين دستورات .دستورات يك بر نامه را عوض كرد

  .كه مي توان يكي از چندين دتور را با  توجه به مقدار ورودي اجرا كرد

SELECT CASE  var  

   CASE test1 : statements  

   ]CASE test2 : statements [  

   CASE ELSE : statements  

END SELECT  

        

اجرا مي شود  وسـپس اجـرا    1برابر باشد عبارت  test1با مقدار  varمتغيير  اگر

بـا   varادامه مي يابد در غير اين صورت اگر متغييـر   end selectبرنامه بعد از 

اجرا مي شود  2برابر باشد عبارت  test2براتبر نباشد ولي با مقدار  test1 مقدار 

با  varاگر متغيير "امه مي يابد ونهايتااد end selectوسپس اجراي برنامه بعد از 

اجرا مي شـود   3برابر نباشد عبارت test1,test2هيچكدام با هيچكدام ار مقادير 

 .ادامه مي يابد end selectوسپس اجراي برنامه بعد از 

Example  



 115

Dim X As Byte  

  

Do  

  Input "X ? " , X  

  Select Case X  

    Case 1 To 3 : Print "1 , 2 or 3 will be ok"  

    Case 4 : Print "4"  

    Case Is > 10 : Print ">10"  

    Case Else : Print "no"  

  End Select  

Loop  

  

End 

  waitدستور 

  براي ايجاد تاخير در برنامه از اين دستور استفاده مي شود

Wait ….. 

صـورتي كـه   با اجراي اين دستور اجراي برنامه براي مدتي به تا خير مي افتد بـه  

ميكـرو ثانيـه    microsecondsاجراي برنامه به مـدت   wait  , us اگر بعد از 

ميلـي   millisecondsبيايد اجراي برنامه بـه مـدت     msمتوقف مي شودو اگر 

بيايـد اجـراي برنامـه بـه مـدت       waitاگـر فقـط عبـارت    . ثانيه متوقف مي شود
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seconds خص شـده اجـراي   ثانيه موقف مي شودوپس از سپري شدن زمان مش

  برنامه از خط بعد ادامه مي يابد 

Example  

WAITUS 10    'wait for 10 uS  

  

Print "*"    

  

  

Example  

WAITMS 10    'wait for 10 mS  

Print "*"    

  

 (declare sub)معرفي زير برنامه

زيـر برنامهـاي كـه قصـد     .از اين دستور براي معرفي زير برنامه استفاده مي كنـيم 

را داريم بايستي در ابتداي بر نامه ويا حداقل قبل از فـرا خـواني آن   فراخواني ان 

  . معرفي گردد

DECLARE SUB  TEST[( [BYREF/BYVAL] var as type)] 
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در زمـان ارسـال داده  بـه    .مقـداري بـر نمـي گردانـد     ,زير برنامه بر خلاف تابع 

شـده  آدرس داده به زير بر نامه فرستاده )پيش فرض كامپايلر( BYREFصورت

يك كپـي  از داده  BYVALودر محتواي ان تغيير ايجاد مي شود ولي در حالت 

نام   TEST.فرستاده مي شودوبه هيچ وجه  در محتواي ان تغيير ايجاد نمي شود

نوع ان استكه مي  TYPEنام متغيير ارسالي به زير برنامه و  VARزير برنامه و 

  .باشد  STRINGيا  ,BYTE,INTEGER,WORDتواند داده نوع   

براي نوشتن زير برنامه ابتدا نام ان را توسـط دسـتورزير تعريـف كـرده وسـپس       

  . شروع به نوشتن زير برنامه مي كنيم

SUB NAME [(VAR1)] 

NEME  نام زير برنامه كه بايد  توسط دستورDECLARE   معرفي شده باشد

  وبا دستور 

ENDSUB پايان يابد.  

Example  

Dim a As Byte, b1 As Byte, c As Byte  

Declare Sub Test(a As Byte(  

a = 1 : b1 = 2: c = 3  

  

Print a ; b1 ; c  
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Call Test(b1(  

Print a ;b1 ; c  

End  

  

  

Sub Test(a as byte)  

  Print a ; b1 ; c  

End Sub     
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:CIRCUIT SUMMERY  

  

 Out  This project the first thing is  in  

Input order that can be off ,on , volume 

,timing ,type or CD-ROM goes from sender 

circuit to the air and the receiver detects the 

information and pats that to the mircrocontroller 

that be serial port :pin 14and the information 

after processing can activate CD-ROM mode or 

type mode sending logical data to pin   24 or 26 

if the information is choosing the timer in 
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according to the timing mode that that has been 

choosen in the sender circuit the pin 39 or 40 

would be 1 or 0 if the input order is volume , 

the processer contral it by the pin 22 or 23 that 

is connected to digital volume circuit . 

After choosing tayp or CD-ROM mode, the 

audio goes to pre-amp andafter that to the 

ampilifier and ther to the equalizer taninig the 

low and high frequencies is handy and the new 

part is digital volume ,ampilifier and the audio  

 would be ampilifier and now is on the speaker .  

The project also has on db-meter that simpdily 

the audio and the20 led's to showe the audio 

harmony. 

 

 

 

 

seting volume  1) 

2)  timer   
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3)  equalizer  

4)  key on,off   

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  :منابع و مأخذ

  

  

   كتاب هاي آموزشي مهندس بخت اور -1

  

  هاي دانشجويي دانشجويان كتاب  پروژه -2
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  )AVR(كتاب علي كاهه -3

 

   http://www.nxp.com/acrobat  سايت                   -4

  

  

   http://www.national.com   سايت                   -5

  

  

  http://www.datasheetarchive.com/pdf  سايت             -6
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  ضمايمضمايم
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