
  چكيده

مي باشد. بدين منظـور بـا    RNSهدف از اين پروژه مقايسه چهارطرح ضرب كننده 

بـه مقايسـه آنهـا     VHDLبهره گيري از پياده سـازي ايـن چهـار طـرح بـا نـرم افـزار        

يك روش نمايش اعداد است كـه در آن هـر عـدد بـه وسـيله بـاقي        RNSپردازيم.  مي

  و به دو نسـبت بـه هـم اول نمـايش داده     هاي تقسيم آن بر مجموعه اي از اعداد د مانده

نمايش هر عـدد   RNSمي شود. با كمك قضيه باقي مانده چيني، اثبات مي شود كه در 

نياز بـه ضـرب پيمانـه اي خواهـد بـود.       RNSمنحصر به فرد مي باشد براي ضرب در 

روشهاي ضرب پيمانه اي برحسب اينكه كاهش به پيمانه، در كدام مرحله ضرب انجـام  

» (RAM)كاهش بعد از ضـرب  «و » (RDM)كاهش در حين ضرب «به دو دسته  گيرد.

و دو طـرح دوم بـا تكنيـك     RAMتقسيم مي شوند. دو طرح اول اين پروژه با تكنيك 

RDM كنند.  كار مي  
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