
  فهرست

  

  صفحه                    عنوان 

  1  ...........................................................................................................  فصل اول

  2  ...............................................................................................................  مقدمه 

  3  ..............................................................................................  مواد آهنرباي دايم

  3  ...........................................................................................  اصول آهنرباي دايم

  7  ..........................................................................................  مواد آهنرباي مدرن 

  8  ..............................................................................................  خواص مغناطيس

  10  ...............................................................................................  خواص حرارتي 

  11  ..............................................  روي طراحي موتور  Nd- Fe- Rتأثير آهنرهاي 

  13  .................................................................................  موتورها  BLDCطراحي 

  13  ...............................................................................................................  سمبلها

  15  .................................................................................................  تعيين معادلات 

  16  .........................................................................................................  عملكردها 

  17  .........................................................................  گيري و ابعاد موتور زهشيوه اندا

    19  ............................................................................................  ملاحظات طراحي 

  20  ................................................................................  آناليز بروش عنصر محدود

  AC   .............................................  24و  DCموتور با موتورهاي  BLDCمقايسه 

A-PDF WORD TO PDF DEMO: Purchase from www.A-PDF.com to remove the watermark

http://www.a-pdf.com/?wp-demo


  27  ...........................................................................................................  فصل دوم

  28  ...........................................  موتور  BLDCتوصيف سيستمهاي تحريك براي 

  AC/DC   ......................................................................................  28مبدل بوست 

  35  ....................................................................  بدون جاروبك  DCكنترلر موتور 

  45  .................................................................................................................  مقدمه

  46  ............................................................................................  توصيف عملكردي

  46  .........................................................................................  ر دكدر وضعيت رتو

  48  ..................................................................................................  آمپلي فاير خطا

  49  .............................................................................................................  نوسانگر

  49  .......................................................................................  مدولاتور پهناي پالس 

  50  ........................................................................................................  حد جريان 

  52  ................................................................................................  قفل ولتاژ پايين 

  52  ...................................................................................................  خروجي خطا 

  54  .................................................................................  ها  خروجي تحريك كننده

  55  ..............................................................................................  خاموشي گرمايي 

  64  ...................................................................................................  كاربرد سيستم 

  64  ........................................................................  يك سو سازي موتور سه فازي 

  69  .................................................................................  كنترلر مدار بسته سه فازي



  71  ...................................................................................  مقايسه تغيير فاز حسگر 

  72  ................................................................  يكسوسازي موتور دو و چهار فازي 

  77  .....................................................................................  كنترل موتور جاروبكي 

  78  ................................................................................................  ملاحظات طرح 

  79  ......................................................................   (INVERTER)معكوس كننده 

    .............................................................................................................  پيوست 

IC 82  .................................................................................................هاي اثر هال  

ICMC33039   .................................................................................................  84  

  MC33035 IC   ..................................  87مشخصات فني و نمودارهاي مرتبط با 

  89  ..................................................................................................  منابع و مراجع 



  

  

  دانشگاه آزاد اسلامي

  واحد بجنورد

  

  :عنوان

بدون جاروبك با  DCدور موتورهاي كنترل 

  MC33035استفاده از تراشه 

  

  : استاد راهنما

  جناب مهندس لنگري

  

  تهيه كننده:

  عليرضا فتاحي

  

 



 86سال تحصيلي: 


