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   :بندي كرد  توان به صورت زيرتقسيم ماشينهاي بافندگي رابراساس سيستم پودگذاري مي

  :ماشينهاي داراي سيستم پودگذاري مكانيكي ) الف 

  بوسيله راپيرهاي سخت .1

 پذير بوسيله راپيرهاي انعطاف .2

 ) Projectiles( شونده  بوسيله قطعات پرتاب .3

 : اشينهاي داراي سيستم پودگذاري غيرمكانيكي م) ب 

 هاي هواي فشرده  بوسيله جت .1

 هاي آب فشرده  بوسيله جت .2

  ) گيرد  هرباريك پودگذاري انجام مي( اي  علاوه براين ماشينهاي بافندگي يك دهنه

  ) گيرد  هربارچندين پودگذاري انجام مي( اي  ماشينهاي بافندگي چنددهنه

  ير ماشينهاي بافندگي راپ

تـوان   ازآنها مي. پذيرترين ماشينهاي موجوددربازارهستند ماشينهاي بافندگي راپير ، انعطاف

پود دردقيقـه   700تا  600سرعت ماشين حدود . درتهيه انواع بسيارمتنوع پارچه استفاده كرد 

است مرهون استفاده ازيك تكنيك ساختاري كاملاً پيشرفته اسـت كـه مشخصـه آن اسـتفاده     

  .باشد  هاي شانه ، دفتين و ورد مي اي باحداقل لرزش چارچوب دنده ازتنظيمات

  سيستم پودگذاري راپير
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( مانـد   پودكه تحت كنترل دقيق وثابت است پس ازپودگذاري متصل به پارچـه بـاقي مـي   

درلحظـه مناسـب ،   ) . شـود   گرفته مي)  Temple( گير پارچه  دربعضي ازموارد پوددركناره

ــو  ــه صـ ــاب پودبـ ــده انتخـ ــيدنـ ــل مـ ــل   رتي عمـ ــيله راپيرحامـ ــه سرپودبوسـ ــد كـ                                 كنـ

 )Bearing Rapier (شـود   پـذيريايك ميلـه قرارگرفتـه مـي     كه بر روي يك تسمه انعطاف

شـدن   پـودپس ازگرفتـه  . شـود   اند بريده مي وهمزمان بوسيله قيچيهايي كه دردولبه قرارگرفته

. رسند  يابد ودرآنجا راپيرحامل با راپيركشنده به هم مي انتقال ميبوسيله راپيربه مركزدهانه تار

كند وبه ايـن   برد ودرآنجا آن رارها مي راپيركشنده سرنخ پودراگرفته وآن رابه طرف مقابل مي

  .گردد  ترتيب عمليات پودگذاري تكميل مي

  : تواند انجام گيرد  تبادل پودبين دوراپيردروسط دهنه تاربه دوروش مي

 م منفي سيست •

 سيستم مثبت  •

  

  

  

  

  اصول كاريك ماشين بافندگي راپير
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  سيستم منفي تبادل بين دوراپير

گير كه بوسـيله يـك فنرفشـرده شـده      در اين سيستم راپيرحامل ، پودرامحكم بين يك نخ

رسـند ،   دروسط دهنـه وقتـي راپيرهـا بـه هـم مـي      . دارد  است وقسمت ثابت زيرين نگه مي

شـود ودرجريـان حركـت     كننده واردكانال كشـويي راپيرحامـل مـي    دار راپيردريافت سرشيب

. كشـد  گير راپير حامل بيرون مـي  رنخراپيرها به عقب ، نخ پودراگرفته وآن راازجاي خوددرزي

گير محكمترباشـد   شود ، هرچه فنر نخ گير راپيركشنده مي اينكارباعث گيركردن نخ تادرزيرنخ

تنظـيم ايـن   . شـود   ي بيرون كشيدن نخ مواجـه مـي  ، گيره راپيركشنده بامقاومت بيشتري برا

همچنـين گيـرش پوددرآغازپودگـذاري نيـربهمين     . نيرواصولاً بستگي به نوع ونمره نخ دارد 

كننـده   گيـرد يعنـي بـدون كمـك واحـدهاي كنتـرل       صورت بايك سيستم منفـي انجـام مـي   

هـاي دولبـه    درحاليكه گيرش پودبستگي به تنظيم لحظه برش نـخ بوسـيله قيچـي   گيرراپير نخ

پارچه دارد ؛ برعكس ، آزادشدن نخ درطرف مقابل بوسيله راپيركشنده بايك سيسـتم مثبـت   

)  b( گيـر   اي كه به قسمت عقـب نـخ   گير بوسيله دندانه اين كاربابازشدن نخ. گيرد  انجام مي

گيرد  كند ، صورت مي غلبه مي mبرمقاومت فنرهاي قابل تنظيم آورد وبه اين ترتيب  فشارمي

شـود ولـي دراينجـا هـدف      گير درانتهاي مسـيرحركت خودبـازمي   درمورد راپيرحامل نيزنخ .

  .گير بوسيله مكنده است  تميزشدن نخ

  تبادل منفي بين دوراپير
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  سيستم تبادل مثبت بين دوراپير 

شـونده اززيـر    رسند ، دواهرم كوچـك كنتـرل   وقتي كه راپيرها دروسط دهنه تاربه هم مي

. دهنـد   گيرهـاي راپيرهـا راحركـت مـي     ازعبوازنخهاي پهنه پـاييني نـخ   دهنه بالا آمده وپس

  .كنند  اند ، حركت اهرمها راتنظيم مي بندي شده كننده كه بادقت زمان بادامكهاي كنترل

  

  تبادل مثبت بين دوراپير

   :ترتيب كاربه صورت زيراست 

گيـر راپيـر    نـخ كنـد ،   كننـده غلبـه مـي    كه برنيـروي فنرهـاي بسـته     3درنتيجه فشاراهرم 

. تواند نخ رائه شده توسط راپيرحامل رابگيـرد   شود وبه اين ترتيب مي بازمي 5كننده  دريافت

كند كـه   كننده راآزادمي گير راپيردريافت نخ. آيد  به حركت در مي 1كه بوسيله بادامك  3پانچ 

كنتـرل   2دامـك  كه بوسـيله با  4دراين لحظه اهرم .تواند انتهاي پودرابگيرد  به اين ترتيب مي

اكنـون راپيرهـا مجـدداً    . شود  ودرنتيجه رهاشدن پودمي 6شود باعث بازشدن راپيرحامل  مي

بنابراين لازم است كـه درهنگـام تبـادل بـين راپيرهـا ،      . كنند  حركت برگشت خودراآغازمي

البتـه  هنگـامي كـه تبـادل بـين راپيرهـا       .جابجايي راپيرها باسرعت بسيارپاييني انجام گيـرد  

گرددگيرش اوليه و رهاكردن نهايي نـخ درخـارج دهانـه تارنيزباسيسـتم      ورمثبت كنترل ميبط

  .گيرد  مثبت انجام مي
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هاي گوناگون وسيعتراسـت ولـي    مزيت سيستم مثبت اين است كه دامنه كاربرد نخ بانمره

  .تر است تري دارد وساختان آن پيچيده كار ، عملكرد پايين ازطرف ديگرازنظرسرعت

   ) Rapier Support( ير حامل راپ

اي  وحاملهاي تسـمه ) سخت ( اي  توليدكنندگان ماشينهاي راپيرمجبورندبين حاملهاي ميله

اي اين است كـه حامـل وراپيربـدون هـيچ      مزيت حاملهاي ميله. يكي را انتخاب كنند ) نرم(

فرآوري  كنند كه بخصوص وقتي نخهاي ظريف تماسي بانخهاي تار درطول دهانه حركت مي

  . شوند حائزاهميت است  مي

دنده  وجوددارد كه بايك چرخهايي  ند كه درانتهاي آنها دندانهها حاملهاي سختي هست ميله

ها بايد به قدركافي سخت ومحم باشند كه ثبات  اين ميله. شوند  مي كننـده درگيـــر كنـتـرل

گـاه   يـه ودرحـالي كـه هـيچ تك   ) حركـت متنـاوب   ( ودقت راپيرهارادرشرايط كاري سـخت  

  . اي درداخل دهانه بازوجودندارد ، تضمين كنند  كننده وقسمت هدايت

اي اين اسـت كـه درآنهـا هـيچ تمـاس       اي درمقايسه باحاملهاي تسمه مزيت حاملهاي ميله

اي به علـت   حال حاملهاي ميله بااين. وتداخلي بانخاهاي تاردرجريان پودگذاري وجودندارد 

هـايي   زيرادردوطرف ماشين بافنـدگي بايـد محفظـه     ارند ،بوند نيازبه فضاي بيشتري د سخت

كـار   ناپذيرند وجودداشته باشد ، همچنين بـه علـت افـزايش سـرعت     ها كه انعطاف براي ميله

اي ، حاملهـاي   حاملهـاي تسـمه  . كنـد   وارتفاع ، مشكلاتي ازلحاظ پايداري ماشين بروز مـي 
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سري سوراخهاي  ند ودروسط آنهايكشو كامپوزيت ساخته ميپذيري هستندكه ازمواد  انعطاف

  .كند  دنده محرك گيرمي شكل وجود داردكه آنها رامانند زنجيردر يك چرخ  مستطيل

 180زننـد بلكـه بصـورت     پذيرهستند ، ازماشين بيـرون نمـي   هاي انعطاف ازآنجاكه تسمه

شوند وبه اين ترتيـب فضـاي مـورد نيازماشـين      درجه خم شده ووارد يك محفظه زيرين مي

زندگان ماشـينهاي  پذيرراه حلي است كـه اكثرسـا   سيستم تسمه انعطاف. دهند  افزايش نميرا

درحـال حاضـردورويكرد   . دهنـد  بافندگي وبخصوص سازندگان ايتاليـايي آن راتـرجيح مـي   

كنند كـه   هاي مخصوصي تعبيه مي پايه  سازان برروي دفتين شانه ، بعضي ازماشين. وجوددارد 

هـا جلـوگيري كـرده وبـدين      غزند ؛ اين امرازحركت نـامنظم تسـمه  ل ها برروي آنها مي تسمه

شـكل ايـن   . كنـد   ترتيب حركت دقيق وثابت راپيرها رادرهرسرعت وارتفاعي تضـمين مـي  

اند كه مزاحمت آنها براي نخهاي تاربه حداقل برسـد ولـي    اي طراحي شده ها به هرگونه پايه

)  Guide Pins( همچنين راهنماهـاي  . توان درتمام شرايط تضمين كرد  اين موضوع رانمي

هـا ، آنهـا    اند ؛ اين راهنماها علاوه برهـدايت تسـمه   كوچكي باشكل مخصوص انتخاب شده

رابه همراه راپيرها بالانگه داشته تاازكشيده شـدن آنهـا بـرروي نخهـاي لايـه پـاييني دهانـه        

حلهـاي فنـي    راهآلات بـه   بعضي ازسازندگان ماشين. تاردرهنگام پودگذاري جلوگيري گردد 

كنند كه دربرابررانشهاي جـانبي   تر استفاده مي هاي پهن آنها ازتسمه. اند  ديگرعلاقه نشان داده

دهند وبدين ترتيب ثبات ودقت جابجايي راپيرها راتضـمين   مقاومت مناسبي ازخودنشان مي

  ، كنند وبنابراين ديگرنيازي به وجودراهنماهـاي تسـمه درهنـه نيسـت  كـه درنتيجـه آن       مي
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ها داراي شياري اسـت   علاوه براين قسمت داخلي تسمه. رسد  اصطلاك باچله به حداقل مي

دهــد بطوريكــه راهنمــاي جــانبي تســمه درخــارج دهانــه  كــه ســختي آنهــا راافــزايش مــي

ها  بااينحال تسمه. كند  گيري ، مقابله مي تاردربرابرگشتاورخمشي بوجودآمده درمرحله شتاب

شوند ودرشرايط خـاص اشـكالاتي بوجـود     لايه پاييني تاركشيده مي هاي وراپيرها برروي نخ

  . آورند  مي
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  ها ياميله راپيرها  هاي محرك تسمه دنده چرخ

براي تبديل يك حركت چرخشي يكنواخت به يك حركت رفت وبرگشت ، ازنمام انواع 

فاده ازاين ميان سيسـتم حركـت بـادامكي بـيش ازهمـه مـورد اسـت       . شود  ها استفاده مي دنده

آوردن    زيرادراين سيستم امكان مطالعه درمقطع عرضي بادامـك بـراي بدسـت   . گيرد  قرارمي

اين . ترين وجه ممكن كنترل كند وجوددارد  يك حركت شتابداردرراپيرها كه نخ رابه ظريف

درلحظات حساس گرفتن نخ درآغازچرخه ، درهنگـام تبـادل نـخ بـين     موضوع به خصوص 

  ودرهنگام آزادشدن پوددرلحظه خروج آن ازدهنه تـاردرطرف ديگـر،  وسط دهنه تارراپيرهادر

  .ترين سرعت كاركند  كند كه باپايين درتمام اين موارد بافنده سعي مي. حائزاهميت است 
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  )نرم ( اي  راپيرتسمه

يكـي  . دهـيم   پذيررارائه مي دراينجانمونه هايي ازسيستمهاي رانش براي راپيرهاي انعطاف

ــازندگان درم ــل      ازس ــادامكي مكم ــل ب ــكي باپروفي ــك ديس ــتم بادام ــينهاي خودازسيس اش

مكمـل   ادامك ديسكي همـراه باپروفيـل   حامل يك جفت ب)1(محورچرخان   :كند  مي استفاده

بطورثابت كه ازطريـق دنبـالگر   ) وظيفه يك جفت بادامك ديگرحركت دان شانه است ) ( 2(

كـه  ( م بابـازوي قابـل تنظـيم    يك حركت رفت وبرگشت رابه يـك اهـر  ) 3(بادامك غلتكي 

متصـل اسـت كـه    ) 4(اين اهرم به ميلـه رابطـي   . دهد  انتقال مي) شود  درشكل مشاهده نمي

) 6(كـه بـه صـورت خـارج ازمركزبـرروي محـور      ) 5(حركت رفت وبرگشت رابـه بلـوكي   

هاي  دنده هاي جانبي وچرخ سيستمي ازدندهاين محوربوسيله . دهد  قرارگرفته است انتقال مي

دنـده   دنده تـاجي ويـك چـرخ    دريك چرخاي اين حركت رابه حركت دوراني متناوب  ارهسي

ــه يــك چــرخ) 7(كوچــك  ــه كــه ب تســمه . كنــد  تبــديل مــي  متصــل اســت ،) 8(دار  دندان

آيد برروي يك سـطح صـاف    دار به حركت درمي دندانه پذيرراپيركه بوسيله اين چرخ انعطاف

بـديهي  . كنـد   حركت دوراني مستقيم تبديل مـي كندوحركت دوراني متناوب رابه  حركت مي

سيسـتم ديگـري كـه    . دهد  اي مشابه نيزكنترل راپيرديگرراانجام مي است كه يك سيستم دنده

لنگـي   نام دارد كه ازيك دنده ميل)  Propeller( اي  گيرد سيستم پروانه مورد استفاده قرارمي

 )Crank Gear  ( اي بادرجه متغيرتشكيل شده است  ومهره پيچ/ همراه بايك سيستم پيچي
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اي طراحي شده است كـه شـتاب ولـرزش راپيرهارابـه حـداقل رسـانده        اين سيستم به گونه

  . دهد  وبدينوسيله تنش نخ پودراكاهش مي

گيرهاي كنترل شونده بطورمثبـت   يكي ازسازندگان ديگرمدلي ارائه داده است كه درآن نخ

پــذيرراپيرها بوســيله دوديســك بطورمثبــت وجوددارنــد  هــاي انعطــاف وجوددارنــد وتســمه

دوديسـك  . آينـد   پذير راپيرها بوسيله دوديسـك مكمـل بحركـت درمـي     هاي انعطاف وتسمه

راهمـراه  ) 3(انـد يـك اهـرم     ثابـت شـده  ) 2(كه برروي محوررانش ) 1(مكمل كروي شكل 

لنـگ بـاخروج ازمركزقابـل تنظـيم      م كاريك ميـل اين اهر. آورند  بادوغلتك به حركت درمي

ه حركـت  برا) 5(كننده  دار نوسان دهد كه ازطريق يك ميله ، يك قسمت دندانه رانيزانجام مي

دنـده كوچـك راكـه بـه      كننده نيزبه نوبه خوديك چـرخ  دار نوسان قسمت دندانه. آورد  درمي

تم رانش امكان انتخاب اين سيس. آورد  ديسك رانش تسمه جفت شده است به حركت درمي

اي ازحركتها رابراي تحويل نخ بوسيله راپيرهاي كنترل شونده به صـورت مثبـت    نموداربهينه

  .آورد  فراهم مي
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  اي  سيستم پروانه

      سيستم حركت تسمه راپير 

اي ازسـك   هـاي راپيرتسـمه   سرانجام يك توليد كننده ايتاليايي ديگربـراي حركـت تسـمه   

  :كنـد   كنـد كـه ازاصـول كـارزير تبعيـت مـي       محورمتقارب استفاده مـي سيستم اصلي با سه 

) 2(كه داراي حركت چرخشي يكنواخت است يك كلاهك كـروي مـورب  ) 1(محوراصلي 

وبـه تبـع آن دريـك    ) 3(داردكه باعث ايجاديك حركت نوساني درقسـمت چنگـالي شـكل    

دار  قسـمت دندانـه  يـك  ) 5(برروي اين محـور  . شود  كه برروي آن واقع است مي) 4(محور

درگيراست وحركت نوسـاني رابـه يـك حركـت     ) 6(نيزوجوددارد كه بايك دندانه زنجيري 

. دهـد   كه واقع بـرهمين محوراسـت انتقـال مـي    ) 7(دار  دندانه چرخشي متناوب دريك چرخ

دار سواراست اين حركـت رابـه يـك حركـت      ندانهد پذيركه برروي چرخ تسمه راپير انعطاف

  . كندزيرامجبوراست برروي يك سطح مستقيم حركت كند  بديل ميمستقيم متناوب ت

  دستگاه انتخاب رنگ پود 

ــه  ــود اززبان ــگ پ ــايي  دســتگاه انتخــاب رن ــخ  )  Bolts( ه ــه ن تشــكيل شــده اســت ك

شـوند   هايي به جلـو رانـده مـي    ها كه بوسيله ميله اين زبانه. كند  هاي آن عبورمي پودازچشمه

امـروزه جديـدترين   . رنگ پودانتخـاب شـده راارائـه دهنـد     وظيفه دارند كه درزمان مناسب 

. باشـند   هشت ودوازده رنگ دردسـترس مـي    دستگاههاي انتخاب پوددرسه نوع براي چهار،
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رنگ پود دريك طـرح وجودداشـته باشـد بايـد ماشـينهاي       12براي اينكه امكان ارائه بيش از

  ين ماشينها بويژه بـراي تهيـه مـثلاً   دراين صورت ا. بافندگي راپيركارايي بالايي داشته باشند 

  . كنند ، مناسبند  هاي كراواتي كه كاملاً ازخلاقيت طراحان پيروي مي پارچه
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  سيستم انتخاب رنگ پود

شـوند   هاي انتخـاب رنـگ پـودي وجوددارنـد كـه باسـاختارواحدي سـاخته مـي         دستگاه

گروه جديدي ازماشينها ها راافزايش دهند ؛ وبه اين ترتيب وقتي  تادرصورت لزوم تعدادرنگ

گردند ديگرلازم نيست كه بلافاصله تمام آنها بادستگاههاي انتخاب رنگ پودي كـه   نصب مي

درواقع درصورت ضرورت هرماشين . قادرندحداكثرتعداد رنگ پودرا ارائه دهند مجهزشوند 

  . توان تنها باتغييريك واحد ، باتعدادرنگ پودلازم سازگاركرد  رامي

اي راشـكل   يعنـي مجموعـه  . اي دارنـد   پودابعادنسـبتاً فشـرده   خاب رنـگ دستگاههاي انت

  . دهند كه درهنگام تغييرنوع پارچه به آساني قابل تنظيم وبه سرعت قابل جابجايي هستند  مي

اي  اصول كاراكثردستگاههاي انتخاب رنگ پودبراساس تكنيـك جديـدموتورهاي مرحلـه   

يـك چـرخش     كنترلـي ،  است كـه درهروضـعيت  اي اين  موتورهاي مرحله  ويژگي( باشد  مي

ايـن موتورهـا   ) . دهنـد   شود راانجـام مـي   ناميده مي)  Step( اي دقيق كه يك مرحله  زاويه

سريع ودقيق دارند مورد )  Positioning( يابي  كهبراي تمام كاربردهايي كه نيازبه موقعيت

اي  هـاي مرحلـه   افـزايش  وجورهسـتند وامكـان   بسـياركارآمد وجمـع    گيرند ، استفاده قرارمي

  . كنند  هاي بافت راكامل مي دهند وبه اين ترتيب ، زنجيره بسيارتدريجي رابدست مي

  : اهداف آينده 

  : كنند  هاي كليدي زيرمتمركزمي براي آينده ، توليدكنندگان توجه خودرابرروي جنبه
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 . دهد  دامنه انواع نخ مناسب براي بافندگي راگسترش مي  :همه كاره بودن  •

تغييرازيك طرح به طرح ديگرراباعملكرد بالاوبـدون تغييرتسـهيل    : پذيري  انعطاف •

 . كند  مي

اين جنبه بسيارمهم است كه درهنگام برگـزاري هريـك ازنمايشـگاههاي      :عملكرد  •

ITMA دهـد ؛ سـازندگان    هاي جديد وغيرقابل عبوررا بدست مـي  تصوررسيدن به محدوده

هاي ساختاري  كنند وبا استفاده ازتكنولوژي ي خودتعيين ميبطورمداوم اهداف جديدي رابرا

ماشينهاي بافندگي راپيركه . سازند  شد ممكن مي جديد واموري راكه قبلاً غيرممكن تصورمي

اند ، سهم بازارمصرف ماشـينهاي بافنـدگي جهـت هـوارا      پوددردقيقه رسيده 700به سرعت 

( اي مصـرف بـرق كمتـر، دهنـه كـوچكتر     درواقع ماشين راپيـري ازويژگيه ـ . كنند  تهديد مي

 . بودن برخوردارند   كاره وهمه) تر  وبنابراين سرعت دابي پايين

جديـد تقريبـاً    )سبكهاي ( داشتن طرحهاي : كاهش زمان لازم براي تغييرنوع پارچه  •

حل هميشه زمان لازم بـراي   هميشه مستلزم عمليات بازرسي جديداست بطوريكه بهترين راه

درايـن ارتبـاط   . الامكان حذف ايـن فرآنيـدها اسـت     ت جديد نيست بلكه حتيتنظيماانجام 

ــرح   ــريع ط ــم تغييرس ــت  )  QSC( مكانيس ــان داده اس ــده زيادخودرانش ــين . ، فاي همچن

وجودسيستمهاي الكترونيكي كمـك زيـادي بـه تسـهيل انجـام تنظيمـات وتكرارپـذيري آن        

 . كند  درماشينهاي مختلف مي
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 نگهداري هاي  كاهش بيشتر هزينه •

سروصداعبارت است ازاثرفيزيكي يك لرزش مكانيكي كه باعـث   :كاهش سروصدا  •

بنــابراين سروصــدا بوســيله هرنــوع . شــود  مــي  )هــوا ( پخــش امــواج فشــاردريك ســيال 

توانيم به حركات  علت لرزش درماشين بافندگي راپيري رامي. شود  اي توليد مي عنصرلرزنده

هـا لازم اسـت كـه     بنابراين براي كـاهش لـرزش  . بت دهيم دهد نس متناوبي كه درآن رخ مي

راپيرها وچهارچوبهاي ورد رابهبـود بخشـيم حتـي اگـرقبلاً پيشـرفت قابـل         حركت دفتين ،

 . توجهي دراين زمينه صورت گرفته باشد 

اثـرات انعكـاس امـواج      همزمان لازم است كه باانجام يك طراحي مناسب براي ماشـين ، 

هـاي مناسـب    روش ديگرپوشاندن قسمتهاي مكانيكي بامحفظه. سانيم صوتي رابه حداقل بر

  . است 
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  دابي   تشكيل دهنة

مشخصه اين نـوع پارچـه   . شود  هاي ساده يامسطح استفاده مي ها براي توليد پارچه ازدابي

  . نخ تارووجود دارد  28-36اين است كه درهرتكراربافت حداكثر 

   :تقسيم كرد هاي زير توان به دسته هاي رامي دابي

  :براساس اصول كار  •

 )  Hattersley( هاي  هاترسلي ياكششي  دابي .1

 )  Rotary( هاي روتاري ياچرخشي  دابي .2

         هـا   ميلـه هايي هسـتند كـه حركـت چهارچوبهـاي ورد را ازطريـق       هاي كششي دابي دابي

 )Rods  (دار  هاي كفشك واهرم )Rocker Levers  (هاي چرخشي  دابي. كنند  كنترل مي

  . شوند  بااستفاده ازقسمتهاي چرخان خودباعث بالاوپايين رفتن چارچوب ورد مي

 : براساس مكانيسم بالارونده چارچوبهاي ورد  •

 هاي داراي رانش مثبت  دابي .1

 هاي داراي رانش منفي  دابي .2

هاي مثبت ، دابي هايي هستند كه درآنها هم بالارفتن وهـم پـايين آمـدن چـارچوب      دابي

  . گيرد  ا بطورمستقيم انجام ميورده
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هايي هستندكه درآنهاچارچوب وردها تنهادريكي ازمراحل بـالا رفـتن    هاي منفي دابي دابي

  .آيند  ياپايين آمدن به طورمستقيم بحركت درمي

هاچه درحالت رانش مثبت وچه درحالت رانش منفي درقسمت تحتاني ماشين تعبيـه   دابي

هـا معمـولاً درقسـمت فوقـاني      ي بافنـدگي واترجـت ، دابـي   تنها درمورد ماشينها. شوند  مي

  . ها جلوگيري گردد  گيرند تاازورود آب به داخل مكانيسم قرارمي

  )قرارگرفتن دابي درقسمت فوقاني درماشينهاي بافندگي واترجت ( دابي منفي 
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  دابي مثبت 

  براساس سيستم كارت خواني  •

  )  Endless Pattern Eard  (دابي مكانيكي باكارت يكسره  .1

  دابي الكترونيكي  .2

  اصول كاردابي 

ايـن دابـي   . ترين دابي موجود دربازاراسـت   آوري پيشرفته امروزه دابي چرخشي ازنظرفن

  . اند  هاي حركت دهنده برروي آن قرارگرفته شامل يك شافت مركزي است كه ميله

ركزدريك صفحه خارج ازم. يك صفحه خارج ازمركزبرروي حلقه دنبالگرسوارشده است 

  .ها متصل است محصورشده است قالب كه بصورت لولايي به اهرمهاي كنترل ميله

ارتبـاطي بـين     درشرايط كاري عادي كه چارچوبهاي ورد دروضـعيت پـايين قراردارنـد ،   

باوارد كردن يك قطعه كشـويي كـه درشـيارهاي مناسـب     . حلقه دنبالگروصفحه وجودندارد 

  . برقراركرد توان ارتباط را كنند مي حركت مي

درجه نسبت  180شافت مركزي بوسيله يك تلفيق كننده كه داراي دوزمان توقف بازاويه 

توان براساس طـرح توليـدي كنتـرل     همزمان كليد رامي. آيد  به يكديگراست ، بحركت درمي

  . كرد 

  دابي چرخشي 
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شـودكه بعلـت اتصـال آن بـه      اي صفحه مـي  درجه 180ورودقطع كشويي موجب گردش 

آورد كه آن راازموقعيـت   هاي چارچوب ورد ، به آن نيرويي وارد مي كننده ميله م كنترلاهر

دهد وبه اين ترتيب باعـث بالاآمـدن چـارچوب ورد     اوليه به وضعيت مقابل آن انتقال مي

  .شود  مي

  ) Shaft Stop( بمحض آنكه اهرم دراين وضعيت قرارگرفت ، دركليد توقـف شـافت   

اگربايد چارچوب ورد دروضـعيت بـالا بمانـد    : شود  رستاده ميبعدي، سيگنال جديدي ف

شـود ودرآنجاتاصـدوريك    شود وآن دروضعيت بالا نگه داشته مـي  كليد بيرون كشيده مي

  .ماند اشد ، بدون حركت باقي ميتواند درهمان جهت ياجهت عكس ب فرمان جديد كه مي

بيـرون كشـيده   )  Slider( اگرجهت فرمان درهمان جهت قبلي باشـد ، قطعـه كشـويي    

اگربـه فرمـان ،   . مانـد   شود وچارچوب ورد بدون حركت دروضـعيت بـالا بـاقي مـي     مي

افتد وحركتي درجهـت عكـس بـراي پـايين      درجهت عكس باشد ، قطعه كشويي بكارمي

  . كند  آوردن چارچوب ورد قبلي ايجادمي

گيـرد، بـه ايـن     اي كه برروي ماشين سواراست انجام مـي  طرح پارچه بوسيله ريزپردازنده

هـاي   ترتيب كه ريزپردازنده اطلاعات ورودي رابه يك سوي الكترومغنـاطيس كـه قطعـه   

  . دهد  كنند  ، انتقال مي رابه دووضعيت ازپيش گفته جابجا مي)  Sliders( كشويي 

دابي چرخشي كه يك ماشين بارانش مثبت است جاي سايرمدلها راكـه براسـاس اصـول    

  . است  مختلف هستند گرفته  كار،


